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1. Produkt-Eigenschaften

e Die JK2060 DC ist eine leistungsstarke Mikroschritt Endstufe

e Besonders geeignet fir Anwendungen, wo saubere Laufruhe und geringe Warmeentwicklung
gewlinscht ist

e Diese Mikroschritt Endstufe erzeugte saubere Schritte und eine geringe Strompulsation. Dies
minimiert Larm, Vibrationen und Warmeentwicklung an den Endstufen und den
Schrittmotoren. Hierdurch wird das Drehmoment der Motor verbessert und die Lebensdauer
verlangert.

2. Merkmale

o Niedrige Motorengerausche

e Endstufen und Motoren entwickeln weniger Warme
e Hohe Leistung, geringe Kosten

e Versorgungsspannung bis 80 Volt DC

e Spitzenstrom bis 6 Ampere

e Galvanisch getrennte Eingdnge

e Pulsfrequenz bis zu 200 kHz

e Geeignet fiir 2-Phasen und 4-Phasen-Motoren

e Stromeinstellung Giber DIP-Schalter

e Uberspannungs- und Kurzschluss-Schutz

3. Anwendungen

Geeignet fir alle Arten fir Schrittmotoren bis maximal 6 Ampere Strom, speziell fir NEMA 23 und
Nema 34 Schrittmotoren, Einsatzbereiche z. B. CNC-Maschinen, Laser-Schneider, Plasma-Schneider,

0. a.
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4. Technische Daten

o Elektrische Spezifikation (TJ = 25°C)

Parameter Jk2060DC
Min Typische Max Einheit
Ausgangsstrom 2,0 - 6,0 A
Versorgungsspannung 24 36 90 V/DC
Logiksignal 7 10 16 mA
Pulse-Input Frequenz 0 - 200 kHz
Isolationsfestigkeit 500 MQ
e Mechanische Spezifikationen
CE— O 3
] ]
& o o
i (i [
a5, = I—‘“—l_ed-_
27

Fir eine bessere Warmeableitung empfehlen wir eine seitliche Montage!
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5. Pinbelegung

Die JK2060DC Schrittmotorkarte verfugt Uber 2 Anschlisse, Steckverbinder P1 (oben) fir
Steuersignale und Steckverbinder P2 (unten) fir Spannungsversorgung und Motoranschluss.

e Steckverbinder P1

Pin-Funktionen

CP+

CP-

CW+

CW-

e Steckverbinder P2

Pin-Funktionen

DC Spannung +20V bis +80 VDC

Motor Phase B
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6. Einstellungen

6.1 Stromauswahl

Die ersten drei Dipschalter werden zum Einstellen des Motorstromes verwendet. Wahlen Sie eine
Einstellung, die zu Ihrem Motor passe, sollte der Strom ihres Motors nicht in der Tabelle erwahnt
werden, dann nehmen sie den nachst kleineren Wert, damit ihr Motor eine bessere Laufruhe erhalt.

Motorstrom(A) | swi_ ] __sw2 | _ sw3 |

P OFr OPRrR OFr O
P P, OORrRPRPROO
P PP PR OOOOo

6.2 Automatische Stromabsenkung

Um die Erwdarmung von Motor und Endstufe moglichst gering zu halten, ist es moglich mit dem
Dipschalter (SW4) die automatische Stromabsenkung zu aktivieren. Bei Motorstillstand wird der
Motorstrom 1 Sekunde nach dem letzten Schrittimpuls auf 50 % reduziert. Die Reduzierung wird vor
dem nachsten Schritt wieder automatisch aufgehoben.

SW4:
0: Voller Motorstrom im Stillstand

1: halber Motorstrom im Stillstand
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6.3 Schrittauswahl

Die Mikroschritt-Auflésung lasst sich durch die Dip-Schalter SW5, 6, 7, 8 wie folgt einstellen:

|__Mikroschritte | sws ] _swe | _sw7 | _sws |
0 1 0 0
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7. Typischer Aufbau

! Controller |
| I
PUL

Ve
____*? |
| | PUL- =ﬂl"c
: _{? | bR R DIR- 270Q
s_\x:.Jn

Driver

| PLUL~ 270Q

I R R T

ENA ._.E'

=

0 if YCC=HV;
= | R=1K(Power>0. 125W) if VOC=12V;
R=2K (Power>0. 125W) if VOC=24V;

R must be connected to control signal terminal.

[ S

Aufbau mit PNP Signal

i Euntrolleri

PUL+ 2700

- PUL R PUL— =ﬂ’ﬁ
| PUL E I DTR+ 2700

| CDIR R DIR * *" ﬁ
N I

. DIR :

I _5. | ENA+ 27082

o | K

| | ENA B
' |

DC Supply Tv
+20 to +70 VDC GND
A+
A_
Stepping Motor B+
B_

E=0 if VCC=5V;
R=1K (Power>0. 125%W) if VCC=12V:
R=2K (Power:0. 126W) if VOC=24V;
R must be connected to control signal terminal.

Aufbau mit Open-Collector Signal
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8. Schaltungsmoglichkeiten fiir Schrittmotoren:
A+ At A+
A- A- NC
4 Leads B+ B- 6 Leads High Torque B+ MNC B- GLead High Speed B+ B- NC
) +A E O
8 Leads Series - wound High Torgue  +B -B & Leads Shunt - wound High Speed  +B -B
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